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Uvod

Nastroj KonerB je softwarovy nastroj pro vypocet funkcni rastrové konektivity podle certifikované
metodiky Navrh planovani krajinné struktury v pozemkovych Upravach se zvlastnim dlrazem na
konektivitu krajiny. Metodika byla vytvorena kolektivem autor(i Katedry ekologie a Zivotniho
prostifedi na Univerzité Palackého Olomouc.

Instalace

Nastroj je koncipovan jako extenze ArcGIS ve verzich 10.2 a vysSich. Ke svému spusténi tedy vyZaduje
nainstalovanou verzi zminéného software.

Vlastni instalace se spusti spusténim souboru setup.exe v administratorském reZzimu, tedy napf.
v klasickém manaZeru souborl kliknutim na soubor pravym tlacitkem mysi a volbou Spustit jako

spravce!
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Po instalaci je potreba jiz ve vlastnim programu ArcMap aktivovat rozsifeni Konektivita a pfidat panel
nastrojl stejného jména (pres pravé tlacitko mysi v Sedé oblasti ArcMap).
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Objevi se panel nastroju o tfrech ikonach, ktery spousti prislusné formulare nastaveni a spusténi
vypocta.



Mastaveni

Vipotet konektivity Potencialni mista navrhu

Fomular ohodnoceni tzemi

Formulaf ohodnoceni Gzemi spustime kliknutim na ikonu vypocet konektivity.

Vstupy

Zajmove lzemi -

Landuse -

Metoda vypoltu NejmenZi cena -

Rastr ceny -
Wystupy

Ulosit do
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Vypoéet strukturni konektivity podle standardnich postupid (Moilanen a Hanski, 2001)

Kliknutim na tlaéitko Si probéhne ohodnoceni zdrojovych biotopl vrstvy landuse (landcover). Do
atributové tabulky se prida atribut Si vyjadfujici strukturni konektivitu.

Vypocet rastrové strukturni a funkcni konektivity

Kliknutim na SRi se spusti vyhodnoceni rastrové konektivity, a to bud's variantou vypoctu vzdalenosti
podle nejblizsi cesty (Euklidovska vzdalenost), nebo podle odporu krajiny vyjadieného rastrovym
podkladem vyjadfujicim odpor jednotlivych sloZek krajiny pfi prichodu sledovaného organismu —
rastrem ceny. Prvni metoda nevyZaduje Zadnd dalsi nastaveni, jeji vysledky mohou byt upfesnény
metodou druhou. Tato vyZaduje zadani rastrového podkladu cenové mapy.



Vatupy
Zajmove tzemi -
Landuse -
Metoda wypotu l:]

Euklidovska vzdalenost
Rastr ceny

Vyystupy

Ulosit do

Vrstva cenové mapy resp. parametry odporu prostredi se pfipravuji na zadkladé rlznych metodik a
jsou vétsinou druhové specifické.

Pozadované vstupni vrstvy
Zdjmové tuzemi

Landuse — vrstva plosné pokryvajici celou oblast krajiny (v pfipadé funkéni konektivity) nebo alespon
zdrojové biotopy sledovaného organismu (strukturni konektivita). V atributové tabulce musi byt
pfitomen atribut idkat, ktery svoji hodnotou oznacuje kategorii jako zdrojovou nebo ostatni
(1=zdrojova, O=ostatni).

Metoda vypoctu

- Euklidovska vzdalenost (varianta strukturni konektivity bez uvaZovani odporu matrice)
- Nejmensi cena (vypocet funkéni konektivity na zakladé stanovenych hodnot odporu
krajiny)

Rastr ceny — rastrova vrstva vyjadrujici odpor krajiny. Doporucuje se nastaveni hodnot v intervalu 1

evvs

UlozZit do — cesta k vyslednému rastrovému podkladu — nejbéZznéji ve formatu tiff.



Navrhy opatfeni

Do formulafe navrhu opatfeni se dostaneme kliknutim na ikonku Potencialni mista navrhu.
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PoZadované vrstvy:
Rastr SRi — vypoctena vrstva rastrové konektivity

Vyskyt druh(i — vektorova vrstva monitoringu druh(l s metrikou (pocet druhl, pocet vyznamnych
druhd ...) nastavenou prostfednictvim atributu Vyskyt (tento musi byt v atributové tabulce pfitomen
a nastaven!)

Ndvrhovd plocha —uvazovana plocha navrhového opatfeni, pro kterou budou identifikovdna mista,
kde by jeji realizace stacila na vytvoreni ,,naslapnych kamen(“ a tedy i zvyseni biodiverzity.

Informacni udaje:
MinSri — minimalni rastrova konektivita pro nalezova data

MinSriNavrh — minimalni rastrova konektivita pixelu pro ndvrhova opatfeni

Spusténim vypoctu dojde k vytvoreni (zméné) rastrové vrstvy sel.tif v ndvrhové adresafi projektu —
vétsinou NavrhyKon.
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Realizaci opatfeni o minimalni vymére dané ndvrhovou plochou by mélo dojit ke zvyseni biodiverzity
— rozsifenim potencidlné vhodného stanovisté pro sledovany organismus.



Formulaf nastaveni
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Oblast vlivu (m) 3000
RozliZeni modelu (m) h
Parametr o 15 -

o = 5,0 reprezentuje sedentami druby bezobrathych
Zivodichd pohybujici se ve vzdalenosti 0,1-1.0km

o = 1,5 reprezentuje spie sedentdmi af stiedné
mobilni druby pohybujici se do vzdalenosti 1,0-3 5km
a = 1.0 reprezentuje mobilni druby pohybujici se do
vzdalenosti 3,5-5,0 km

o = 0.5 reprezentuje mobilni druby pohybujici se do
vzdalenosti 5,0-10.0 km

Formulaf nastaveni slouZi k nastaveni zakladnich parametr( specificky pro sledovany organismus.
Jsou to parametry disperse (oblast vlivu a parametr a). Dale mGZeme nastavit adresar pro dodasné
uloZeni dat (standardné se pouzivd c:\temp, v pfipadé neexistence je vytvoren). Standardné se

vysledky uklddaji do adresarl Konekt a NavrhyKon, které jsou podadresafi hlavniho adresare

mapového projektu.



